Ptiloha ¢. 1 - Technicka specifikace

Strategické kamerové detektory

Aplikace FLOW Traffic umoZiiuje uzivateli vytvofit si z kompatibilni kamery dopravni
senzor podle vlastni potieby.

Data extrahovand z kamery v realném c¢ase 1ze potom piehledné vizualizovat na dashboardu

s vyuzitim interaktivnich widgetli nebo sdilet se systémy tietich stran pomoci otevieného API.
Aplikace je od pocatku navrzena k provozu v redlném cCase, reakce na déni v obraze jsou tak
fadove do desitek milisekund. Aplikaci FLOW Traffic lze navic snadno integrovat

s platformami smart city.

Pokud budujete chytré mésto, potfebujete chytré senzory, které poskytuji data. Co kdyby vSak
existoval jeden typ senzoru, kterému jednoduse urcite, co ma mefit a jak md komunikovat

s ostatnimi prvky vasi infrastruktury? My tento senzor spatiujeme v kombinaci kamery a
umélé¢ inteligence schopné analyzovat obraz v redlném case.

FLOW stavi na technologiich v oblasti zpracovani obrazu a mé vysoce optimalizovany
algoritmus pro zpracovani trajektorii, rozpoznavani dopravnich prostiedk, barev i
registracnich znacek. Diky tomu fadove snizuje pofizovaci, provozni a integracni naklady

v projektech chytrého parkovani, fizeni dopravy, monitorovani osob a v oblasti zabezpeceni.



Na zakladé mistniho Setfeni byly zadavatelem specifikovany nasledujici kiiZovatky a
kruhovy objezd, na kterych je planovano vyuziti strategickych kamerovych detektort:

- Kruhovy objezd Podhrad: detekce dopravy FLOW
- Kitizovatka Asska / Ke Skalce / Topolova detekce dopravy FLOW
- Kiizovatka Asska / U Hilarie / Vodni detekce dopravy FLOW

Kamerovy set bude napajen bud’ z vefejného osvétleni a nebo ptimo ze silového kabelu.
Z téchto divodi obsahuje technologicky rozvadéc také akumulator, ktery se pti no¢nim

sviceni nabiji a pokryje energetickou spotifebu kamery a komunika¢niho prvku s centralnim
systémem v dennim obdobi.

Datovou konektivitu zajisti objednatel. Kazdy datalogger (kazdy rozvadéc), je nutné
propojit se vzdalenym fidicim prvkem (platformou). Komunikace je IP. Je mozné vyuzit
metropolitni sit’, datové SIM ¢i jiné varianty, které jsou ve mésté k dispozici.

1) Kruhovy objezd Podhrad: detekce dopravy FLOW
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Zde pozadujeme kombinaci 3 kamer, tak abychom byli schopni vytvofit sit, ktera pokryje tii
hlavni ramena kruhového objezdu.



Pro tyto ucely bude vyuzit VO stoZar uprostied kruhového objezdu, ktery velmi efektivné
pokryje kazdé rameno vedouci na kruhovy objezd.

Na sloup bude umistén rozvadéc, kde budou kamery ptes PoE pfipojeny, vyhodnocovaci
jednotku FLOW a zalozni zdroj pro ptipady vypadku proudu. Konektivita do sité 1 silovy
kabel budou zajistény.

2) Krizovatka ASska / Ke Skalce / Topolova: detekce dopravy FLOW
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Zde pozadujeme kombinaci 4 SmartCAM (AXIS) kamer, tak aby bylo mozné vytvofit sit, ktera
bude detekovat provoz ze vSech ¢tyf smért. V této lokalité poZzadujeme i vyuzivani modulu pro
sledovani jizdy na ¢ervenou.

Na kazdy sloup bude umistén rozvadéc, kde budou kamery ptes PoE pfipojeny, a ktery bude
obsahovat LTE komunikaéni prvek, zdroj a AKU dobije¢ pro nabijeni z veiejné¢ho osvétleni.

Pro montaz kamer byly zvoleny stavajici sloupy vetejného osvétleni viz navrh vyse.



3) Ki¥izovatka ASska / Vodni / U Hilarie: detekce dopravy FLOW
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Zde pozadujeme kombinaci 4 SmartCAM (AXIS) kamer, tak aby bylo mozZné vytvofit sit, ktera
bude detekovat provoz ze vsech ¢tyt sméra.

Na sloup bude umistén rozvadé€, kde budou kamery ptes PoE pfipojeny, bude obsahovat LTE
komunikac¢ni prvek, zdroj a AKU dobije¢ pro nabijeni z vefejného osvétleni.

Pro montéaz kamer byly zvoleny stavajici sloupy vefejného osvétleni viz navrh vyse.



Koncepcni schéma navrhované technologie
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